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Pvod

Tato technick8 zpr8va je urlena pro wugivate
pSedsparviugeki cky aktualizovanou sadu barevnT
mapovich 1istT5®082n® Mmapykm). Ortofoto Les
Ortofoto LR) vznik§8 diferenci&8ln2m pSekresle
zemsk®koclpu, pSi kter®m jsou odstranbDny po:
zobrazen2m Yzem2 s viraznhDjg2 vigkovou |l eni
vyrovnan® a zd&nlivhD bezegv®. Gvy mezi jedno

popSirozenlch | homdghknn 3 ipmedkamimostagy. Vzhledem
kdomi nantn2zm zpTsobTm ugit? ( di gisuperpaziceace v
OrtofotvaktBRrevi mi dfadtryktury @ € daty ikatast@emavitost ) j e
vysok8 pozornost vDnovE8§nmSeabhost it n@e tvpah ¢ ao vI®
ksouSadnicov®mu referenln2mu syst®mu JTSK.

Ortofoto L R vzni k8§ vV e spolupr 8ci orgsntT |
akatastr8l nzho (LBPZK),MMiingtserstsY & azmaniDehMlys t(
- vytvoSen? a aktwualizace registru pTdy pro

na skutelnD obdRI §8van252/pll997h uSb(.p, o dviee zzn8l
pSedpisT, a, projektu | ACS
- per i oaktualizE ® Z8kl adn2? b8ze geoEgrah‘owyplﬁ@chzda

pro t vor bustz8&knl2acchn 2 maapov i ch dnli st Sedn?2
| 359/1992Sh. 8200/ 1994 Sb., oboj?2 ve znDn?2 pozd
- aktualimce Vojensk®hoVMiagedlou vyagmz 2 pro tvor
topogr adaipc k((pgdd!| €/ 2966 n20hd/. 18 914. Sb. , oboj

pozdRjg2ch pSedpisT),

- poskytnut?2 geoprostorovich obrazovich dat
veSejn® skEvEwOpPsK® wwniproj ek mc INSP RE (
| 123/ 1998 Sb., ve znNhNn?2 pozdErg@prshk ® Serdipa’

- zajigtnn?z geoprosto%zoe/rﬁzchI,.R)bpanova,octhSebat
aaliance NATO (po8be a8kotierTh2vMOR /LRI 8 Dp

- zajistit standardizovanl topogméfpiraelal npo
syst®my veSejn® sprs8vy LR,

- poskytnout standardizovanl topo%zammnzikl

pl 8§novg&n2 a pro ochranu ¢givotn2ho prost Se
OrtofomacH&Rz? st 8l e girg?z upl at nDn?2 j ako Z
informaln2ch syst®mT, mapovIich port §kol a we
podkladov8 vrstva v r8mci vgech s(lNiaghelb? ¢gperno? pc
KN, VDPR D1 AWNSDP, WMSKN.Od 1. 7. 2023 bude tvoSit je
Digit&ln2 mapy veSejn® sprg§vy (DMVS) .
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1 Technologie tvorby produktuOr t of ot o LR
1. 1 Leteck® mNRSick® sn2mkov§gn?2

Vletech20032009 bylo | eteck® imddv &rko® arhablhtkgpd/ V82
intervalui p § syhbc hod,StpSesémmo Z&pad (viz obr. 1), a
film v pSirozenich barvg§ch a jejich n§slednl
pSesn®ho fotogrammet rpiSlp@ide chk edoryd ryu .poVig i ¥ e «
mNSick® komory o form8tu sn2mku 230 x 230
zaznameiShpyi oW jejich vnhNjg2 orientace, tj.
a tSi Y“%hlov® par anm@NS8 y IME.Qri tgd fdmt®o &lpRnt rad loab @w b *
prostorov® rozligem&zenix50m.mNr pi xelu ortofota

S c2lem zvigit kvalitu letecklch mnSickTch
mNSi ck® s motemRO® WErs2muv Vi chodprpronviedemBSst kem s
1:18000 (pro pixel ortofota 0,25 m). ¥oce 2010 bylo v p§smu StS
sn2mkavgnz 8§l n2mi | etUtraGaimXnirespekaveleé t a miCa mXp, k't
pokral orvmde 20 1wvl v p&20iltakbglqukd.n| ¥ no | et eck®
snzmkovsgn?2 prpxele@0,2safzoe lo®HoR %Bzem2 Lesk® repub

LMS na film
LMS digitalni

Obr.:Har monogram |l eteck®hoemBShcROODE a2 @O

Vzhl edem ke sté&8le | astlMj2garktpudd arcaapkold 3 mmaa emd
rokem 2012r eal i woBimertaldi gi t Eéenébb®ho mNSi ck®ho
n8sl edn®oduvkotrub yOrptro f o taw letécR20{62020z vdb Geno 2pr ost o
rozligen2R @rat Of ?2t0a ¢ m.
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Rozliseni ortofota 25 cm
Rozliseni ortofota 20 cm

Obr.2Har monogr am il @k @tk ®h nctennlRBLE10 2 v

Od roku 2020 se zmBDnilo rozhran?2 medizhP&anmen
istSM50 t ak, ¢ge jej tvoS2 hranice ucelenlch K
vgdy Ortotet ®mol Rwieoh?. 3)kMr ace Q021 bylo zvDtg
rozligen?2 (Qrtlokotsa IpR xel W20 maadil25om @h @ e mb k ® mu
povrchu, mj . vpchugidtmde h typT digitsg§ln2ch mnRSick’
Eagle MARKS a Leica DMC lII.

Rozliseni ortofota 20,0 cm
Rozliseni ortofota 12,5 cm

Obr.3 Rozhran?2 mezi P8§8smem z8pad a P8smem
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§novs8&n2 | eteck®ho mNSick®ho sn2mkov

Parametry leteck®hdgMM)NBSil gk ®dovozo¥®hyv Hrd2 pou
si¥ mk ov 8n?2 a vi sl edn®ho rozmiDru pi xel u Orto
ortogonali zovign®@a dtigov &I maurleid 2 @wil 2 ntagsew Ir lo k e m

1.1.1 Pl

arametr et ec k T(lcrh. s.)mddeRy jedikak ® ) m ai tj2zej i c
p try | et k T(lcrh @By jedkak ® h | d é mk tj2e ]
kt vorhbhmRf ®ravelRkaest?2 nmpioleespbedpdRbadem vyuglt
kest ereofotogrammetrick®mu vyhodnocovg8n2 vI gk
vZABAGEDE ak at ast ru nemovitost 2. St anoven® par
stereofotogrammeg$drkd®s tuzr | ehp otyPoddaljdIse2 vig hd § g
LbzK. 357/ 2013 Sb., katastr8ln2 vyhl&8gka, ve
Tabulka 1
Obdopr'[sob |l eteck®hdPr TmRr n® Pr TmNr n Ipixetubnzsm
a z2sk8n2 rastrdg sn2mkT (rozmDr ©pixe
anal ogov® na bar . 0,467 0,48m
20032008 | L S enovEnz do 1:23 000 (0,50 m)
anal ogov® na bar . 0,27 m
2009 + skenov8§§n2 do r 1:18000 (0,25 m)
digit8lnz (PAN, . 0,197 0,25 m
2010-2011 pS2ml rastiU6XA 7z 1: 34000 (0,25 m)
digitg8lnz (PAN, B
20122015 |p$2mi rasti WaiP, UGS  1:38000 00 D2om
digitgln2 (PAN, .
20162019 | p $E mrast r o UC XPSUCA|  1:31000 0’18'28’20”“
E M2 (0,20 m)
di gi(PANIRIG, B,NIR) 012m
2020 pS2mi r a s tir WOvHagle 1: 31 000 (0'20m)
Mark 3, Leica DMC IlI '
di gi PANIRG, B,NIR) 0.16 m
0od2021 |(p S22 ml r astirdCvHade 1: 24 000 (Oi25m)
Mark 3, Leica DMC IlI '

Vobd®®32011byly =zadavatel em p'ogadovrf;mSictky@thoo [
sn2mkovsg§n2 (pro informaci pSi jejich archivn
- pSedepsankopdlcdt Sk vo ¢2 SH4Mknj,ve smhDru S
- pod®l nT pSekryt sn2mkT 60 % (minim8lnn 56
- pS2| nlT pSekryt snzmkT 25 % (minim8lnn 20
- Y%hly pod®l n®ho a pS2| n®ho "vy@bowupShpamet T n
a48ve zblvaj2c2ch pS2padech,
- %hel stolen2 sn2mku VY5 % speTiYpzakly ad 2 g $e &
pSzZpadech,
- geodetick® souSadnicek &mgiYku Hepg szidue ps g
blt urleny palubn? aparadowts(bmu GNSS se st S
- prvky vnhDj g2 ippd®hn®be sanp@®RUN®ho skl onu
se stSedn?2 chy%aouws tmaxeinm§Ismi nk,TO®s e st Sedn?
- sn2mkovg8n2 mus2 bit provedeno za bezobl al
al e s p'oallorkzdntem,
- kbezpel n®mu rozligen2 zpTsobu obdnDI 8§v§8n?2

sn2mkovat pSed ilvirok20¥7Pt nem ( zmhDna
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Od roku 2012 se zmRnil postup pl8nov§8&&n2z | et
wwzem?2 tak, ¢el ebtyd ok @hhro mRRSilck@BEdesmnAmkoV§hd v e
snzmkovan®ho tes®hmkdedchSoEbbsKP bgtadlliemraon?
natAP§smo VIichodifiss2AREs meaZB&mdd at ssvdomkev ® p.
obr.2).Tot o e 0% dbBdcd 2020wupravenotak,abyg | edoval o hranice <c
(viz obr. 3) a polet blokT LMS je 48.

Zadavat el emcel2@ldye fjiinprv @88atyor op ®o jpoKkKlohyygkechbent
S n 2 mhkoTstolerancemi:
-meng2mi nedg 100uaddi pe§XowaaN®psojekl|l n2ch
- meng2+l00afomod pl §novan® absolutn2 (nadmo S

center.
Smyslem t NDohjfiotdo sagandersz ej n® pr sSt2qgrtew@ oelra h
sn2mkovg&n2 nebo p93icho psankkomk8n 2 cnoegp ovuelpolizeklen st e
objektT vTIi stSedTm sn2mkT a usnaazRgi¢ @2 mul t
vhDr otsbldet eckTch mNSickliTch sn2mkT a Ortofota |

Obr.4 Ll enNn?2 Y%zemktechZ21202 D | tokd[®2v® SedmNt veSej

DS2ve apli koiMamwl y au wBoee®Iypy | o Jk §c h:

- pod®l nT pSekryt sn2mkT mus?2 blt vDRDtg2 neg
- pS2| nT pSekryt sn2mkT mus?2 blt vDRDtg2 neg
- velikost pixelu na zemiadnutsé@r Gnem p254i00stnse

11,5cm

- %hly pod®l n®ho a pS2| n®ho sklonu sn2mkT m
- Y%hel stolen2 sdA7@0K) wmib? bbse MeO§2 neg 5A
- viditelnost (interpretabilita) sign8l T vI

al e s pWwjRe j9i5¢c hblogup | t u v
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- velikost pixelu PAN senzoru dig6@ml n2 mnS
- ohniskovsg8 vzd8lenost PAN senzoed@ hES méimbl
- velikost obrazumin. 340 Mpx,

- radiometrick8 rozli.gadwvad? t¥fr,oveR senzoru

- frekvence mRSen? apdadHzaturou GNSS mini m&ln
- ekvence mhRSen2? aparaturou | MU minimglnn
- k &

gadovanl term2n |l et eod25@hdd150KWE§d®BOOTr 6
l alnost aO0O%pPoghwp,ds m¥ mk J

Nhovsg§ p®klrdwkal % plochy sn2mku,

hl ednost minim8I nnD 10 km,

ng stSedn?2 chyba urlen?2 souSadnic Y,
g 0,3

n2 Yghil,o vamem gpr vl T

- Yap |
aparaturou GNEG2iE2mg2 n

- Y%plng stSedn2? chyba ur|
0,027 0,027 0,035.

e
e

igit8ln2 automaticBoposakybtujeanmiywtacecdD
wgeemtaoemkT pro jejich ortogpmal i zac
N® vyugit2 sn2mkT ve stereofotogrammet

PSi nedodr gen? yvedenTch parametr T | e Vyga
(vzhl edem Kk nepS2zniv®mu pol as?) j sou n8r o
pod®l n®ho a pS2]l n®ho pSekaghluegdgsemundelf i anvigao
rozd2ly) ter®nu. Pl 8novan® prostorov® polohy
pSekryty sn2mkT, cog umogRuje jednak jejich
vyhodnocen? a |jtdhatk pyu g?2tvvaote h|P& sotriz og ma mk T¥!
sn2mkov§gnz?, cog se pozitivnD projevuje ve
visledn®m ortofotu a trmansti. zmengen2m Az8kryt
112 PSedng§l etov§8 signalizace vicholz2acih avlviclo®

kontroln2ch bodT

§hnoubbyvykok® pol ohov®uzhedknknos$adOrcoovf®n

er @esnyl snt2&MMTUS KS umogRuje zpTsob vIibRNrbodThust

di

gZ

e d

Zavichoz? VI pcovadaAT bhgdy a jsou vybzarn8®ny p
trigonometrick® a zhugéovac2 SBaeK, jpeplczm9§
svysokou pSesnost ? (stxwedf2 023 0mpa dhnircadno Schk
vigkov®m referen|ln2m syst ®mu < B8HIm. Kzpaog i gy Mo r
opft i m§l n2 pSesnosti a stabili2t7yl mbde? dhsel deso
bodT /24@@kw®2padd dS2vhNjg2ho analogov®ho s
digit8ln2m sn2mkov8n2. Pro spolmehhmk B8k j$gt D
se osdeHorltrpodlnéﬂcmslmp'[ol\lluchozzch vi,2covac
zvolenlTch v Apr§zdn ch pr ost orzegcihgit mel zcih vsiec h
pSesmadet hepougitlch jako vichoz?2 vlz2covac?2 b

Od roku 2012 t atkd®m,n age arl az lzomjdenmm2 vv | 2hcloovcazcczhe h
projektujeZ B-z e mNPmMNSi ckT odbor Pardubice vlastn2mi
pSedn§letov® signalifziarcray ,a kjteg rz@®S&djvrtddbiag o i ayjid
l et eck® mNSi.cZk@ s o b2 mMkSeewddrg2l et ov® simalldzea ce
kzadg§vac?2 iddkamen2@t2 bymeat dd&k @ cowdghSeFdo viazr ¢ «
vli2covaramBSbolddh metodou GNISSkammurziplkaan?dnd che
prostachabbtzkost i pougitlch trigonomeétmrijceklI c
zajigpNinm8ldmn2 el nost a z ndeTnsgleend?k uz tjre§ti cshi gpno8gl k

--8--



vozidlem nebo znehodnogethdcx.i g8tadjizlamepogt op
kontro) nkt eon®yj sou ndgwldam2) pDeasyreRedtres i Grnt 8ol f no?
preciznost pSi vol bn, signalizaci a Ydr gbhn
kvalitu Ortofota LR.

Obr.5 Uk8 z k a signal i zacoeb dvd ?2¢2020001c2 ch bodT

Vletech2012 020 byly trigonometrick® a zhugBovac?
zb2 |1 ® geotexta@ieacepy n®nds®ri alzg 2a §gi Bdn tcimf ikk ac i
Zaji gSowax?22 loddey byly zhotoveny f(8ejf Sagemjin
asfaltov@& vozomWNge dopl nDny | edab? B.Ser izemDtnalun 2
rozligen?2 rmodefd2@2al LrRavli2,5 c¢cm na zemi | sou
bodys gnali zov8ny b2l ou geotext?21li?2, na kter®
g2Sce 20 cm a tzv. speci &8l n2 baeak,n§2ts$iyk @rm nt
barvou ve txadd timvebezeodADentalnz2ho ramene (

g nllad)dicwﬂlaOIZ oa2 ch
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1.2 Vi pol et prvkT vnhDjg2 orientace |letecklch

Jednoroln2 objem leteckTch mRSicklch sn2mkT
v letech 2002011 aodrok 2012 pSiblignnND 1/2 st&§tn2ho Yz
zpracovatel ssthoveh Vogens&®m, geogr afick®m a hy
vDobrugce ( VigiehemG)vZemBmNSi ck ®m 3Sobjetw. ( ZD) cc

Vstupn2zmi daty jsou:

- digt 81 n2 (dS2ve digitalizovan®) leteck® mh!
- seznam pSiblignTch hodnot prvkT vnRj g2 or
apar at ur ami GNSS/ I MU za letu a transfor m
avli gkov®hoposyst@®mg2eh vipoltech,

- seznam souSadnic a vigek vichoz2ch viIz2cov

vpS2slugn®m bloku a na leteckich mnRSickTlec
- Yudaje o distorzi obrazov®ho z8zmdamu t@rlom?2p
kameru.
Vipolty AAT j sou provs8§diDny na f ot obgur a mme t

zpracovatel skivoyh gd @ Rtnr @ o-4TrfEngrambeARDIDEmMbH
Stuttgart.
Protokol vipoltu AAT poskytuje n8§sleduj2c?2 Y
- polet autodanichkyavyam@SenTch spojovac?2ch
sn2mc?2ch,
- celkovli polet bBlpokowvaezichdbPRmg, visseé mkya(

vSadhD a mezi Sadami,

- pSehl ed dosag nTch stSedn2shulbtiybd spajaxy:
bodPB,cowlac?2ch odT, kontroln2ch bwedlDj ga si
orientace,

- seznam bodT, ve kterTch byly viznamnhD p$S

odchylek( t yt o body zyiswaNATEys! | oeddl nen y

- vislednl seznam 8§ SedVseptemdIt ol ohovIich s
vsyst ®mu Kr ovak -FESITSKIN=XI(SRI, T SkKkde, B ge k
vsyst ®mu Bpv a ¥hlovich prvkT vnhRjg2 orie

Dosagen® parametry digitg8ln2 gdAddifolpmP <&wotrdm
analyzovg8§ny. Pro vliastn?2 produkt i z8jmy jeh
zbyt kovT1 ch ¢ hwlb? cnoahoded?r@edbaka)atc g kontrol n2ch bo
tabuku 3) Pdaj@®bow t athaaK®R Sphk @reis?oj em technologi

mNSi ck®ho sn2wkoaZm@mupgim@mdgehnéh chyb. Uvede
vysoce reprezentativn?, neboSprs?(sknlol\SaJlSZedceIZG
p8&s mo VI cihpoSds,mo2 Gatgipka 2 2a s t \SI2 odrabvAB E)paarlln(?V| nu LR)

pSilemg pol et vI cThokea2gcdh® nv | p?Scsomi@0c(doabiku BOEAN
akolem 1000k agd® polovinhD LR od roku 2012. NDkte
situobWlBhykoeoesti Hhr ddiok TsoyseodnWyeden® viseserik

povagovat zaaltshalrwmtkn?2erpslto kav ® pSe~snosti Ort
souSadni cov ®mTSK.sTyystt o® mdpaSj cep 0lSz VvipokedkRygv@r |
pSesnost i Ort of ottoa sLiRgnahbhi zdvachitfalch | cht Se ke«

trigonomet,rilktkdrc@® jbsoddtgbutes8e deny d&§l e v
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Tabulka 2

Pol et VVB| StSedn2? hodnoty zbyt
Pol ¢
A G g !
horizont8 | n| v e r tni2 my AAT [m] mx AAT [m] | my AAT [m]
2004 14 628 627 0,129 0,128 0,220
2005 12 607 607 0,107 0,098 0,202
2006 14 603 601 0,130 0,131 0,289
2007 16 683 681 0,253 0,265 0,310
2008 16 522 522 0,217 0,230 0,295
2009 18 827 828 0,144 0,133 0,221

Od roku 20Djsouvk agd ®m bl ok k oAATody olke by ® nevstupuj 2
AAT a poskytuj2 tak dTI| egi tvihledém ksjo uSiaaldbg ®ihut n
referenl| n3dmBKu wryistt ®mue |l ®ho 3)bl oku (viz tabul ku

Tabulka 3

St Sedn? h

Polet V| zbytkovinah Polet bo St Sedn? h

zbytkovTIch

Pol VVB
Rok
bl o My Mx My My Mx My
horizont. [v er t | AAT AAT | AAT |horizont.|v er t | AAT AAT | AAT
[m] [m] [m] [m] [m] [m]
2010 18 978 978 0,123 | 0,126| 0,231 80 80 0,219 | 0,235| 0,409
2011 17 654 654 0,075 | 0,080| 0,183 52 52 0,137 | 0,163| 0,302

2012 | 23 1062 1067 | 0,075 | 0,079| 0,160| 471 140 0,159 | 0,218 0,278

2013 | 21 1412 1416 | 0,068 | 0,067| 0,172 147 147 0,181 | 0,230 0,278

2014 | 23 1217 1225 | 0,055 | 0,056| 0,150| 628 629 0,118 | 0,134 0,255

2015| 21 1180 1181 | 0,063 | 0,062 | 0,161 667 667 0,157 | 0,189 0,268

2016 | 23 1425 1428 | 0,054 | 0,056 0,131 437 437 0,110 | 0,114 | 0,208

2017 | 21 1299 1299 | 0,048 | 0,045| 0,116 462 462 0,097 | 0,102 | 0,198

2018 | 23 1141 1141 | 0,048 | 0,049| 0,116 477 476 0,126 | 0,133 0,191

2019 | 21 1221 1221 | 0,036 | 0,033 0,100 482 482 0,083 | 0,090 0,178

2020 | 24 1108 1108 | 0,070 | 0,067 | 0,147 253 253 0,104 | 0,118 0,177

2021 | 24 1281 1281 | 0,063 |0,059 |0,106 171 171 0,073 | 0,073|0,109

2022 | 24 1303 1303 | 0,065 |0,056 |0,099 156 156 0,082 | 0,064 | 0,085

2023 | 24 1284 1284 | 0,041 |0,040 (0,080 149 149 0,063 | 0,059 0,099
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1.3 Ortogonalizace |l etecklTch mnRSicklch sn?

bDlelem t®t o operace je odstranit neg8douc?2
perspektivn2m zobrazen2m (cjeinftalImadmaPglekw ?
nedg m8§ fiktiowvihhasr decdwatcdgickl postup dobSe
idiferenci 8§l n2 pSekreslenz.

Digitg&8§ln2 |leteckl mbSackhVvish2 mekkile qighieagé ) z
zjigthNDna vigka zobrazen®ho Y.zdvande zthiagi ts§ lonvantge
model u relai @8k | (eRMM) je vyporladtru®ma edeimo nmao v §
zobrazen®&m@& méaézemd¥or by produktu Ortofoto LR b

-2013) poug2vEn rastordooizBMRIZABAGERNZ 0 dak @0 amenT
vigkopis (viz tabulku 4).
Tabulka 4
Typ digits8ln?2l| Rozsah
rel i ®f u QA o Yaz e m?
DMR odvoZzABAGEDYi e | di gitali zoval 100% doroku
zdokonal efimS¢igg R @ ZM LR 1 : 2013
dat | et eck®FH 0
DMR 4G @2 g 5 skenovsisez g 100%odroku
2014
a d8§le aktu

hu p®goheWBAGbal DMR 4G pro pot Seby tv
vEn o 3D polygony pSedsieggeuj 2Q2 cp v r &b
k (vodn2m t okenmivizghe.7PzZzhky c2 a i ®oilMRgspuk n A p o d
Or t ofzostsmdDR odst ranDny polohov® bhddkosetto
v2ceWwr ovRovTIl ch Vpto&troc hsfio u(voabsr® o d® gl o k z 8§sadn?
obrazu ortofotografick®ho zobrazen2 a zvligen

Obr.7 VI evo ortogonalizace na DMR 4G, upr
DMR 4G, kterl byl dopl nDn o
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Obr.8 Mo d e | p8§padt mo®nem do pdviehd mdstouky pol ygon

Ortogonalizace | eteck®ho mRSi c ORTMO MASTERMmk u pr
zcela automatizovanD a n8sleduje zpravidla i

VT sl
kagd
refe

prvky vnitSn2 orientace poudgit® leteck® |
prvky vnhRj g2 orientace vgech pougitlch s
zvolenl digit §lorz2s arhaud eolr troegloin&flu zwvan®ho
definice z8j mov®ho Yzewmbenm®hogpobhyganuoe
metrT za st&tn2 hranici, vymezen?2 pSekryt
nastaven® parametry pro ortogonalizaci S

pSekrytu, Sez od okrfijevmsin2snkdyn§wvaxz2miro y
(od roku 2021 0,125 m)

edn® jednotliv® digigéonef bneeemB®S LYYEO PC
®ho pixelu je deX reepoEN vpo BBEiUtSGM ns @ & $a d n
renl nzZm syst ®mu .
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l14Mozai kovg§n?2, pmadvymatrorc@&® &n? bezegv®ho o]

C2lem t®t o etapy zpracovsg§n? je spojit jednot

zajistit radiometrick® vyrovn8n2 obrazu na s

ortofoto dojelh ot | i vi ch uk!| &daac2uc hSt 885008 ¢SMeakpkyv d e

uvedeni m YWpravsg§m produktu Ort ORTHOVSTA R z4 &€ s d u
usgl n?2

j sou nutn® man I z8sahy oper8tor a.

Vygadiupeseituace, provede se werjevwvnw&En2mamasbil n?
poch8zejTzaAMmeh zsn2 mkesvieadm NIl gteT provedeno au
vyrovin§gnsgjnecdnohtbloklvl PSed dokonlen2m Ortofota
barevn®mu vyrovngn2 cel ®ho zprkdc pv Hwaes®h e R®

algoritmus Global Tilting Adjustment, kter!/l
vliastnosti obrazT poS2zenich pSi rTzn® %¥rovn
S. VvV rTzn®m veget al np2am ronb@.ob? ovgem zTst 8vaj
Aut omaticky se definuj?2 gvy meziprosoauyegica d n 2 mi
pod®l n®ho | i pS2|l n®ho pSekrytu po zad§n?2 pe
Y%wzem2 (intravilgn, extravilgn, 2adhgersioudedh
obrazovich z8znamT). Od roku 2018 jsou do pr

polygony budova nNkol i ka dbs §§eMmMBASEN sk$gdsahem 5 m,
| emug byl o dosageinmot rlaevwigl28&nhu2v(ligsw geodek&®mwwy h 1 b a j

Dal g2 etapou je automatick® Ar oz $e zpSon 2 Aa dbenz?

souboru souSadnic rohT mapovich listT. Prod
hranice.

N8§sleduje vizu8ln2 kontrb]JeaekbTtobaogograf imek¢
ortogonal i zovcaznlenmm osdns?2tnmkayn i & def ormace obraz

k o muni kdafcs2l)e d ¥ u odli gn® prostor ov ®o kpaomgo hkyu |
poS2zen2 sousedn2ch sn2mkd.pNElpPRhw ag s mdilhe t
vpr ost Se dGRTHOVISTAWBE(Seam Edito)Vpr ost orech zmBRDn je n
ortofota pSepol 2t §n.

Vislednl grafickl soubor ortofota pokrlTv§g ¥z
rastrem 1500 x 10000pi xe |l T. Ortofothoezjezt p 8o @ wkRonv § ma m
DTl egitou i nfor mac?2 j e, ge um2 sSovac?2 sou

iseveroz8padn2muf rohu soubroodamirau reSpekikee st Se
0,125 m.

1.5 VI st upmttr &kl a a retuge

Posledn2z a vel mi viznamnou etapou zpracove§gn
drobnich vad obrazu. Jedn8 se o interaktivn?
souboryortofot&k ont r ol uj 2 bezchyhéd®vDl hgeh?tt daobaapao
soul asnb i nt er svkytuigvin22mPhstpdhepowdeumy uj 2 drobn® v,

ortofota.

2 Parametry pSesnost.i produktu Ortofoto LR

Absolutn2?2 polohovs§ pSesnost prSood/Lﬁlmtjamn@@atofot
pSechodu na rozmDr rge 2064 Q20 m wocez201i a0 ,p2Ste crh owd u
digitg8ln2z | eteckm®eEBi ck® sn2zmkovgn2z v
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ProbnNhla tSi rozs&hl§ hodnocen?l eptSezhbGtag O2
jsou wedeny w S2 | ,ovz ® | €ld k'y ldtr20dh ® 048 jspu uvedenypvs 2 | .oaz e 2
visl edky ettSe2t022hlo azg 233 |l jog®eu 3uvedeny v

ZemDmNSickl odbor Phardpbilo®@hHovEd absol ut n?
pSesnostai L®rtod ot o porovn8§n2zm pol ohy trigo
ochrannT mi snsakbr2ulgeenMiim vrchn2m okrajemMobBeer ®
identifikejdtchl nReodet i cldlahiab8piu Sa&dEkil aa@miz he
bodov®ho pecelte.jel @jSiekiv agmillwigigeanrra me i r ij ek pah r m®d
zobr 8zku 10

Zj i ghtotdnn® t y satbSseodl nuw?t np2o | otdbolku® hoybvy zpowikD v e t ¢
chyba Ort otfaokitao LsR gmesaSesd®ani ¢ hkavavivelowinah b
ter ®nu j e bedpred ) e h4létecn201P a PO243n0WSImk hao dvh o t N

020mZmNSen? pl8eRiRba02l) ev zSej m®, Jge cca sed rozt
jig nezlepguje polohovsg pSesnost Ortofota LR

Tabulla 5
Rok Pol et kontr{RozmRr pixeluwu mp [M]
2014 1037 0,266
0,25
2015 998 0,280
2016 1261 0,233
2017 1022 0,218
2018 1266 0,20 0,233
2019 960 0,202
2020 1152 0,210
2021 1123 0,191
2022 1335 0,125 0,202
2023 1193 0,184

Obr.9: Si gnal i zovan® t roiccharmmmmd tcrhi cskk® ubj® ccyh
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